Pflichtenheft

1. Zielbestimmung

Der Benutzer kann durch das Programm, verschiedene Berechnungen von RC- und RL-
Gliedern erster Ordnung automatisiert durchfiihren. Der Benutzer kann hierbei auf
verschiedene Bausteine aus einer Bibliothek zurlickgreifen und auswahlen, was berechnet
werden soll.
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1.2 Muss-Kriterien
Berechnung:

- Berechnung RL-RC Hochpass/Tiefpass 1. Ordnung
- Nutzt die hinterlegte Formelsammlung

Datenbank:
- E-Reihe
- Normtoleranzen
- Formelsammlung

Grafische Oberflache:

- Bedienerfreundliche GUI (Drop-Down-Menu. Fir Auswahlmoglichkeiten)

1.3 Kann-Kriterien

- Méoglichkeit die Ergebnisse zu plotten
- Moglichkeit der Berechnung eines Bandpasses

1.4 Abgrenzungskriterien

- Es sollen nur Hoch-/Tiefpasse erster Ordnung berechnet werden
- Das Programm soll kein Elektrotechnik Skript ersetzen
- Essollen nur passive Filter berechnet werden



2. Funktionalitat

Das Programm erhalt die Nutzereingabe, welche verarbeitet wird und die Bauteile
berechnet. Die berechneten Bauteilwerte werden auf den nachsten verfligbaren Wert der E-
Reihe gerundet. Aus diesen Werten wird ein Objekt des Typs , Filter” erzeugt. Aus diesem
Objekt werden Bauteilwerte, Toleranzen, Grenzfrequenzen, Impedanz, Phasenverschiebung,
Dampfung und andere Werte abgerufen und in der GUI angezeigt.

3. Daten

Es werden keine Daten gespeichert.

4. Benutzeroberflache

- Auswahlmadglichkeit der zu berechnenden Schaltung (Hochpass/Tiefpass, R-C/R-L)
- Graphen (Dampfung, Phasenverschiebung)

- Teilekatalog (Auswahl Bauteile)

- Auswahl was berechnet werden soll



