
Pflichtenheft 
 

1. Zielbestimmung 
 
Der Benutzer kann durch das Programm, verschiedene Berechnungen von RC- und RL-
Gliedern erster Ordnung automatisiert durchführen. Der Benutzer kann hierbei auf 
verschiedene Bausteine aus einer Bibliothek zurückgreifen und auswählen, was berechnet 
werden soll. 
 
1.1 Formeln 
 
𝑋௅ =  𝜔 ∗ 𝐿 
 

𝑋஼ =
1

𝜔 ∗ 𝑐
 

 

𝑍 =  ඥ𝑅ଶ + 𝑋ଶ 
 

𝑓௖ =  
1

2 ∗ 𝜋 ∗ 𝑅 ∗ 𝐶
 

 

𝑓௅ =  
𝑅

2 ∗ 𝜋 ∗ 𝐿
 

 
𝑅 = 𝑍 ∗ 𝑐𝑜𝑠(𝜑) 
 
𝑈௪ = 𝑈 ∗ 𝑐𝑜𝑠(𝜑) 
 
𝑘 =  √10௠೙

 
 
𝑤𝑒𝑟𝑡௠௔௫ = 𝑤𝑒𝑟𝑡 ∗  (1 + 𝑡𝑜𝑙𝑒𝑟𝑎𝑛𝑧) 
 
𝑤𝑒𝑟𝑡௠௜௡ = 𝑤𝑒𝑟𝑡 ∗  (1 − 𝑡𝑜𝑙𝑒𝑟𝑎𝑛𝑧) 
 
𝑎 = 20 ∗ 𝑙𝑜𝑔(𝑑) 
 

𝑑 =
𝑧ଵ + 𝑧ଶ

𝑧ଶ
 

 

𝜑 =  ± arctan (
𝑧ଵ

𝑧ଶ
) 

  



1.2 Muss-Kriterien 
 
Berechnung: 
 

- Berechnung RL-RC Hochpass/Tiefpass 1. Ordnung 
- Nutzt die hinterlegte Formelsammlung 

 
Datenbank: 
 

- E-Reihe 
- Normtoleranzen 
- Formelsammlung 

 
Grafische Oberfläche: 
 

- Bedienerfreundliche GUI (Drop-Down-Menu. Für Auswahlmöglichkeiten) 
 
1.3 Kann-Kriterien 
 

- Möglichkeit die Ergebnisse zu plotten 
- Möglichkeit der Berechnung eines Bandpasses 

 
1.4 Abgrenzungskriterien 
 

- Es sollen nur Hoch-/Tiefpässe erster Ordnung berechnet werden 
- Das Programm soll kein Elektrotechnik Skript ersetzen 
- Es sollen nur passive Filter berechnet werden 

  



2. Funktionalität 
 
Das Programm erhält die Nutzereingabe, welche verarbeitet wird und die Bauteile 
berechnet. Die berechneten Bauteilwerte werden auf den nächsten verfügbaren Wert der E-
Reihe gerundet. Aus diesen Werten wird ein Objekt des Typs „Filter“ erzeugt. Aus diesem 
Objekt werden Bauteilwerte, Toleranzen, Grenzfrequenzen, Impedanz, Phasenverschiebung, 
Dämpfung und andere Werte abgerufen und in der GUI angezeigt. 
 

3. Daten 
 
Es werden keine Daten gespeichert. 
 

4. Benutzeroberfläche 
 

- Auswahlmöglichkeit der zu berechnenden Schaltung (Hochpass/Tiefpass, R-C/R-L) 
- Graphen (Dämpfung, Phasenverschiebung) 
- Teilekatalog (Auswahl Bauteile)  
- Auswahl was berechnet werden soll 

 
 
 
 
 
 


